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De la main vers la robotique

Le but : créer un prototype en impression 
3D d’une main robotisée (cdcf)



Étapes du projet
 Qu’y a-t-il à l’intérieur de ta 

main ?
 L’anthropométrie de la main 
 État de l’art de la main robotisée 
 Les différents gestes en 

communication
 Prise d’objets
 CDCF et solutions envisagées
 Venue du scientifique
 Maquette carton et modélisation 

3D
 Points positifs/ négatifs du projet



En cours d’arts plastiques :

Trouver des modèles de main robotisée 
avec des caractéristiques qui pourraient 
aider l’homme dans la vie courante. 
(communication, prise d’objets)
Croquis de ces modèles

En cours de technologie : 

Dessin du contour de notre main 
Observation de l’intérieur en nommant 
chaque partie de notre main. 

Qu’y a-t-il à l’intérieur de ta 
main ? 



On a vu les différents os de la main  :

- phalanges distales

- phalanges intermédiaires

- phalanges proximales

- Métacarpes

- Carpes

Qu’y a-t-il à l’intérieur de ta 
main ? 

Phalanges distales

Phalanges Intermédiaires

Phalanges proximales

Phalanges Intermédiaires

Métacarpes

Carpes



Mesurage de la longueur des 5 doigts de notre main

Calculs en mathématiques de la moyenne de toutes 
les longueurs pour chaque doigt. 

Échantillon sur notre classe seulement

C’est une technique de mensuration du 
corps humain.

Anthropométrie de la main

Nom du doigt Pouce Index

Longueur 6 cm 7,5 cm

Majeur Annulaire Auriculaire

8 cm 7 cm 5,5 cm

Longueur



État de l’art des mains robotisées existantes

 

La main bionique

La main myoélectrique

La neuroprothèse

La main avec coussinets 

synthétiques inspirés du gecko 

La main hydraulique

...



Exemples de 
solutions 
trouvées



Trouver des gestes de communication 
positifs/négatifs à effectuer à une seul main

Déterminer le nombre de doigts nécessaire 
(communication/prise d’objets)

Ex : 
Dire bonjour

Tenir un objet 
Parler sous l’eau

Compter 
(en Fr jusqu’à 5 et en Chinois jusqu’à 10)

Langage des signes

Les différents gestes de communication



Illustrations de quelques gestes 
de communication issus de 
notre affiche



Illustrations pour la prise d’objets



Expression du besoin



Cahier des charges fonctionnel à respecter

Fonctions Critères d’appréciation Niveau de performance

FP1 Permettre à l’utilisateur de 
reproduire la motricité fine de 
l’homme

Motricité fine Articulation de chaque doigt

FC1 Être adapté au milieu environnant Lieu
Support

Salle du collège
Table de classe

FC2 Être alimenté en énergie Nature
Sécurité

Courant continu
Basse tension :
> Chaîne d’information 5V
> Chaîne d’énergie de 5V
Au moins 6H

FC3 Être réalisé au collège Niveau
Machines et outils
Délais
Coût

Élèves de 3éme 
Équipement de la salle de technologie
15 juin
100€ 



Représentation fonctionnelle du besoin



Schéma fonctionnel pour trouver les solutions techniques



Equipe ReV - Robotique Et Vivant
au Laboratoire LS2N

M. Damien CHABLAT

Les thèmes de recherche de l’équipe 
REV sont :

Action bio-inspirée
Perception bio-inspirée
Assistance et l’aide à l’humain
Conception bio-inspirée

Travail avec un scientifique 



Paume et doigts : 26 DOFs

Poignet : 3 DoFs (2 DoFs + 
1 DoF donné par l’avant-
bras

       Test de Kapandji :           
       mobilité du  pouce

Etude de liaisons : Les degrés de mobilité de la main 

Pour mimer un humain il faut 
connaître sa morphologie.



Création de croquis de  main bionique en arts plastiques





Réalisation d’une maquette 
simplifié d’une main en 
carton

- protocole à suivre
- découpage des pièces
- mesurage par rapport à une main 
d’élève.
But : 
- comment fonctionner cette main ?
- effectuer des tests de prise d’objets 
→ placements des moteurs sur les 
articulations.



Réalisation d’une main sur 
Sketchup

Difficultés rencontrées : 

- pas le niveau et manque de temps 
pour finaliser seul la main 
- Aider par notre professeur

Position test 
de Kapandji



Ce qu’on n’a pas réalisé :

Les tests de prise d’objets avec la main 
en carton

La main robotisée en impression 3D

La programmation de la main avec 
Mblock

Les raisons :

Trop lent dans nos travaux

Journée de Grève – bcp absences 
élèves

Manque de temps  



Sitographie
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Ressource :



www. vexels.com

Sources des éléments graphiques : 

www. slidesgo.com
FreePik Company


	Diapo 1
	Diapo 2
	Sommaire
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Les différents geste de communication
	Diapo 10
	Diapo 11
	Diapo 12
	Diapo 13
	Diapo 14
	Diapo 15
	Diapo 16
	Diapo 17
	Diapo 18
	Diapo 19
	Diapo 20
	Diapo 21
	Diapo 22
	Diapo 23
	Ressource :
	www. vexels.com

